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* 2011년 국내 산업용 밸브 시장
  약 3조원 추정

기술문의

주 연구원

한국항공우주연구원 성과확산실

조문희 선임, 김일태 선임

042-860-2272, 042-870-3673

moonyxp@kari.re.kr

magickit@kari.re.kr

이중엽 박사

개발현황

기술내용

수요처 추가기술정보

권리현황

2012.08.31 국내 특허등록 완료

유량제어 밸브의 다단제어 방법의 동작원리

• DC 모터에 인가되는 구동전압에 따라 정해지는 DC 모터의 각속도
  값을 단계별로 스케쥴링 할 수 있도록 복수 개의 한계값(SP1, SP2,
  SP3…)을 기준으로 단계별 각속도 제한 영역을 구획
• 하나의 각속도 제한 영역 내에서 해당하는 DC 모터의 각속도
  지령(Sn)에 따라 DC 모터가 정해진 각속도 값으로 회전하도록 제어
• DC 모터의 각속도값이 해당 각속도 제한 영역의 한계값(SPn)을
  벗어나게 되면, 다음 단계의 각속도 제한 영역 내에서 해당하는
  DC 모터의 각속도 지령(Sn+1)에 따라 DC 모터가 해당 제한 영역의
  한계값(SPn+1)을 벗어날 때까지 정해진 각속도 값으로 회전하도록
  제어
• 한계값(SPn)과 다음 한계값(SPn+1)의 차가 점차 작아지도록 하는
  것을 특징으로 하는 DC 모터의 속도제어기법을 이용한 유량제어
  밸브의 다단 제어 방법

<유량제어 밸브 다단제어 방법 동작원리 개념도>

<유량제어 성능 측정 결과>

DC 모터를 이용한 유량제어 밸브의 다단제어 방법

기/술/개/요
DC 모터를 원하는 각속도로 회전시킬 수 있어 정밀한 유량제어가 가능한 유량제어 밸브의
다단제어 기술

기존 기술의 문제점

차별성 및 효과

차별성

기술적 효과 경제적 효과

DC 모터를 원하는 각속도로 회전시킬 수 있어 정밀한 유량제어가 가능

DC 모터의 속도제어

원하는 각속도로 DC 모터 회전 가능

유량제어가 필요한 다양한 분야에 적용 가능

• DC 모터의 각속도 제어시 인가되는 구동전압에

  따른 DC 모터의 각속도 성분에 따라 적절한 한계

  값을 단계적으로 설정하고 해당 한계범위 내에서

  DC모터의 속도제어를 수행

  → 오버슈트나 언더슈트가 발생하는 일이 없이

      목표값에 신속하게 도달 가능

• DC 모터를 원하는 각속도로 회전시킬 수 있어

  정밀한 유량제어가 가능

• 항공우주, 자동차, 선박, 석유화학, 발전, 건설,

  플랜트 산업 등에 필수적인 핵심요소부품으로

  다양하게 적용 가능함

  → 유량제어가 필요한 다양한 분야에 적용 가능

제어 주변장치들에 의한 무게 증가
  - 액체 추진체를 사용하는 발사체의 경우 추진체의 유량을 설정된 추력치에 맞게 일정하게

    유지 및 조절되도록 고정 오리피스가 아닌 제어밸브를 통해 능동제어를 수행함

    → 능동제어를 위한 일반적인 산업용 제어벨브는 공압 액추에이터를 이용하고

        액추에이터에 많은 힘이 필요한 구조로 되어있음

    → 제어 주변장치들에 의한 무게 증가로 비행용 액체 로켓 엔진에 적용 시 문제의 소지가

        있음
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