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구체의 3차원 회전속도 측정방법

• 전자석 설치 단계
 → 다수의 전자석을 구체의 주위에 설치
• 자기장센서 설치단계
 → 코일이 감긴 도체를 포함하는 다수의 자기장센서를 구체의 표면에 설치
• 유도 기전력 발생 단계
 → 다수의 전자석에 전류를 인가하고 구체를 회전시켜 발생하는 회전
     자기장에 의해 다수의 자기장센서에 유도전류가 유도되어 유도
     기전력이 발생
• 자기장의 세기 측정 단계
 → 다수의 자기장센서가 각각 유도 기전력의 자기장의 세기를 측정
• 회전속도 측정 단계
 → 자기장의 세기 측정단계에서 측정된 자기장의 세기를 이용하여 산출한
     구체의 X, Y, Z축 원주방향의 위상차를 이용하여 상기 구체의 X, Y, Z축
     원주방향 속도 벡터를 산출하고 그 합을 상기 구체의 3차원 회전속도로
     측정

시작

전자석 설치 단계

자기장센서 설치 단계

유도 기전력 발생 단계

자기장의 세기 측정 단계

회전속도 측정 단계

끝

3차원 회전 구의 속도 측정 기법

기/술/개/요
위성체의 자세를 3차원으로 제어하기 위해 자세제어 장치 내에 설치되는 구체의 3차원
회전속도를 측정하기 위한 구체의 3차원 회전속도 측정방법

기존 기술의 문제점

차별성 및 효과

차별성

기술적 효과 경제적 효과

구체의 3차원 회전속도를 실시간으로 정확하게 측정 가능

구체 회전속도를 실시간으로 측정 국내 인공위성 분야 기술경쟁력 제고

• 연속성이 있는 아날로그 신호로 측정할 수 있는

  자기장의 세기를 이용하여 산출한 구체의 X, Y, Z축

  원주방향의 위상차를 이용하여 구체의 X, Y, Z축

  원주방향 속도 벡터를 산출하고 그 합을 구체의

  3차원 회전속도로 측정

  → 구체의 3차원 회전속도를 실시간으로 정확히

      측정할 수 있음

• 위성체 자세의 정확하고 정밀한 제어를 통한

  국내 위성분야 기술경쟁력 제고

• 다목적실용위성, 차세대소형위성 등 다양한

  위성체에 적용을 통한 위성 산업 발전에 기여

구조가 복잡하며, 속도 구분이 어려움
  - 구체의 표면에 반사지를 부착하고, 반사지에 레이저를 조사하여 반사되는 레이저 신호를

    타코미터에 의해 수신 분석함으로써 회전속도를 산출

    → X, Y, Z축 각각에 타코미터 설치가 필요하여 구조가 복잡하며, 3축에 대한 속도를

       구분하기 어려움

구체의 3차원 회전속도를 실시간으로 정확하게 측정하기 어려움
  - 구체에 설치된 홀센서에서 회전에 의해 발생하는 디지털 신호를 이용하여 회전속도를 측정

    → 디지털 신호가 불연속적인 정보로 제공되어 회전속도를 실시간으로 정확하게 측정하기 어려움
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